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Cette notice s'applique a toutes les motorisations T3.5EHz DC quelles que soientles dédlinaisons de couple/vitesse.

Domaine d’application : Les motorisations T3.5EHz DC sont congues pour motoriser tous types de volets roulants. Linstallateur, professionnel de
la motorisation et de 'automatisation de 'habitat doit s'assurer que linstallation, du produit motorisé une fois installé, respecte les normes en
vigueurdans le pays de mise en service comme notammentla normesurles voletsroulants EN13659.

Responsabilité : Avant d'installer et d'utiliser la motorisation, lire attentivement cette notice. Outre les instructions décrites dans cette notice,
respecter également les consignes détaillées dans le document joint Consignes de sécurité. La motorisation doit étre installée par un
professionnel de la motorisation et de 'automatisation de 'habitat, conformément aux instructions de SIMU et a la réglementation applicable
dans le pays de mise en service. Toute utilisation de la motorisation hors du domaine d'application décrit ci-dessus est interdite. Elle exdurait,
comme tout irrespect des instructions figurant dans cette notice et dans le document joint Consignes de sécurité, toute responsabilité et
garantie de SIMU. Linstallateur doit informer ses clients des conditions d'utilisation et de maintenance de la motorisation et doit leur
transmettre les instructions d'utilisation et de maintenance, ainsi que le document joint Consignes de sécurité, apres linstallation de la
motorisation. Toute opération de Service Aprés-Vente sur la motorisation nécessite I'intervention d'un professionnel de la motorisation et de
I'automatisation de I'habitat. Si un doute apFara“t lors de linstallation de la motorisation ou pour obtenir des informations complémentaires,
consulter un interlocuteur SIMU ou aller sur le site www.simu.com.

Installation
Consignes a suivre impérativement par le professionnel de la motorisation et de I'automatisation de
I’habitat réalisant I'installation de la motorisation :
- Les modalités d’installation électrique sont décrites par les normes nationales ou par la norme IEC 60364.
- Les cables traversant une paroi métallique doivent étre protégés et isolés par un manchon ou un fourreau.
- Le cable du moteur T3.5EHz DC n’est pas démontable. S'il est endommagé, retourner la motorisation au SAV.
Préconisations :
- Respecter une distance minimum de 20 cm entre deux moteurs T3.5EHz DC.
- Respecter une distance minimum de 30 cm entre un moteur T3.5EHz DC et un émetteur Hz.
- L'utilisation d’un appareil radio utilisant la méme fréquence (433,42MHz) peut dégrader les performances de ce
produit (ex.: casque radio Hi-Fi).
Le moteur T3.5EHz DC est compatible avec tous les émetteurs Simu Hz. (12 émetteurs (canaux) max. par
moteur). Se référer aux notices correspondantes.
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A Réglage des fins de course

Si 'installation comporte plusieurs moteurs, un seul moteur doit étre alimenté pendant les opérations du
chapitre 2.1, ceci pour éviter les interférences avec les autres moteurs lors de la programmation.

2.1- Mode apprentissage :
P
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T3.5EHzDC

BORNE NEGATIVE
PANNEAU SOLAIRE

3 MARRON

BORNE POSITIVE
PANNEAU SOLAIRE

’ BLEU

BORNE POSITIVE
BATTERIE

1 NOIR

BORNE NEGATIVE
BATTERIE

REPERE

COULEUR CONDUCTEUR

UTILISATION (POUR INFO.)

ASSIGNATION DES CONDUCTEURS DANS LE CONNECTEUR

a- Connecter la batterie au moteur.

. Dans le cas d’une alimentation autre que la batterie et le panneau solaire du systéme Autosun I, se

référer au cahier technique 5057753.

b- Ensuite, connecter le panneau solaire au moteur. Passer a I'étape suivante.

¢- Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et « Descente »
d’un émetteur Hz. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans
un sens puis dans I'autre. Cet émetteur commande maintenant le
moteur en mode instable. . Passer a I'étape 2.2.
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Pendant les trois premieres secondes de fonctionnement lors d’un mouvement en montée ou en
descente, le moteur fonctionne avec une vitesse plus lente afin de faciliter les réglages fins de course..



2.2- Configuration du sens de rotation :

Appuyer sur la touche « Montée » de I'émetteur :

a- Si 'axe tourne dans le sens montée, passer a |'étape 4.3.

b- Si I’axe tourne dans le sens descente, inverser le sens de rotation en appuyant sur la touche «Stop»
pendant au moins 3 secondes. Le moteur confirme la modification par une rotation de 0,5 seconde
dans un sens puis dans I'autre. Passer a I'étape 4.3.

2.3- Réglage des fins de course :

Le réglage des fins de course du moteur T3.5EHz DC s'effectue de 4 fagons différentes en fonction des parametres suivants :
Présence ou absence de butées sur lalame finale, liaison souple ou rigide* entre 'axe d’enroulement et le tablier.

1- Appuyer simultanément sur les touches «Montée» et
«Descente» de I'émetteur Hz. Le moteur effectue une rotation
de 0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre.

2- Appuyer sur la touche «Stop» pendant 2 s. Le moteur
effectue une rotation de 0,5 s. dans un sens puis dans |'autre.
L’opération est terminée. Passer au §3.

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét haut souhaité a I’aide des touches “Montée” et “Descente”.
2- Appuyer simultanément sur les touches «Stop» et «Descente» pour mémoriser le point d’arrét haut.

Le moteur se met automatiquement en rotation en descente.

3- Appuyer sur la touche «Stop» pour immobiliser le moteur.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche «Stop» pour valider le réglage, le moteur effectue une rotation de
0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre. L’'opération est terminée. Passer au §3.

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas souhaité a I'aide des touches «Descente» et « Montée ».

2- Appuyer simultanément sur les touches «Stop» et «Montée» pour mémoriser le point d’arrét bas. Le moteur se
met automatiquement en rotation en montée.

3- Appuyer sur la touche «Stop» pour immobiliser le moteur.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche «Stop» pour valider le réglage, le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde
dans un sens puis dans I'autre. L'opération est terminée. Passer au §3.

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas souhaité a l'aide des touches «Montée» et «Descente».
2- Appuyer simultanément sur les touches «Stop» et «Montée» pour mémoriser le point d’arrét bas. Le moteur
se met automatiquement en rotation en montée.
3- Lorsque le moteur arrive au point d’arrét haut souhaité, appuyer sur la touche «Stop».
4- Si nécessaire, affiner le réglage a l'aide des touches «Montée» et «Descente».
5- Appuyer sur les touches «Stop» et «Descente» pour mémoriser le point d’arrét haut. Le moteur se met
automatiquement en rotation en descente.
6- Appuyer 2 secondes sur la touche «Stop» pour valider les réglages fin de course. Le moteur s’arréte puis
effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre. L’opération est terminée. Passer au §3.
PiN Si vous souhaitez programmer un autre émetteur que celui utilisé jusqu’a présent comme point
de commande du moteur :
- couper I'alimentation du moteur (2 secondes minimum).
- reprendre |'opération 2.1* avec un nouvel émetteur avant de passer au chapitre 3.
* A la mise sous tension le moteur effectue une courte rotation dans un sens puis dans I'autre, ce
qui indique que les fins de course sont déja réglés.
E Programmation du premier point de commande individuelle

Cette opération ne peut étre effectuée que depuis I’émetteur ayant effectué I'opération 2.1.

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche
PROG de I'émetteur. Le moteur effectue une rotation
de 0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre.

PROG 1s

n - Votre émetteur est maintenant programmé et commande le moteur en mode stable.
- La radio du moteur peut étre mise en veille pendant 10 minutes, apres cette opération (voir §4).

B Mise en veille / Réveil du moteur

n Il est possible de mettre la radio du moteur en veille afin :

- de limiter la décharge de la batterie pendant les périodes ol le panneau solaire n’est pas en
mesure de fonctionner normalement (emballage du volet roulant, transport, stockage...).
- d’empécher tout risque de manceuvre intempestive (transport, stockage...).

Aprés la pose du volet roulant, il suffira de réveiller le moteur pour poursuivre la programmation

des autres points de commande.

4.1 Mise en veille de la radio du moteur :

Il est possible d’activer la mise en veille qu’aprés avoir enregistré le premier point de commande au §3

et avant d’avoir procédé aux programmations du §5 (pendant 10 min max., ou pendant les 10 min qui
suivent une coupure d’alimentation depuis la batterie et du panneau solaire en simultané).

- Appuyer simultanément sur les touches «Montée»,
«Stop» et «Descente» de I'émetteur (programmé au §3)
pendant plus de 3 secondes. Le moteur effectue une
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre. @
La radio du moteur est mise en veille.




4.2 Réveil de la radio du moteur :
“ Le réveil du moteur n’est possible que si le panneau solaire est connecté au moteur et éclairé (lumiére diffuse du soleil
lampe de poche, ...).

- Appuyer simultanément sur les touches «Montée» et
«Descente» pendant 10 secondes. Le moteur effectue une
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans 'autre.

Le moteur est de nouveau fonctionnel.
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H Programmation d’un nouveau point de commande (individuelle, groupe ou générale)

5.1- Ouvrir la mémoire du moteur depuis I'émetteur de
commande individuelle :

-Appuyer environ 3 secondes sur la touche PROG de
'émetteur de commande individuelle. Le moteur
effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis
dans 'autre.

5.2- Valider 'opération depuis le nouvel émetteur a
programmer :

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche PROG du
nouvel émetteur. Le moteur effectue une rotation de 0,5
seconde dans un sens puis dans l'autre.

PROG<1s

- Si votre nouveau point de commande est une commande de groupe : répéter les opérations 5.1 et 5.2 pour chaque moteur du groupe.
- Sivotre nouveau point de commande est une commande générale : répéter les opérations 5.1 et 5.2 pour chaque moteur de V'installation.
- Pour supprimer un émetteur de la mémoire du moteur : Effectuer les opérations 5.1 depuis 'émetteur de commande individuelle et
l'opération 5.2 depuis Fémetteur a supprimer.

Id Fonctionnement du moteur T3.5EHz DC

6.1 - Avec une batterie en bon état de charge, les commandes possibles sont : Montée, Stop et Descente:

- Le moteur ralentira en arrivant en fin de course haute / basse.

- Il effectuera un démarrage avec une vitesse plus lente aprés une commande de « Montée » depuis la
fin de course basse.

- Il est également possible de commander/modifier une position intermédiaire (voir §7).

6.2 - Fonction détection du gel : Un blocage du volet en présence de gel a la montée provoque I'arrét
du moteur.

6.3 - Fonction détection d’obstacle : Un blocage du volet en présence d’un obstacle a la descente
provoque I'arrét du moteur, et une inversion du mouvement.

6.4 - Fonction protection de la batterie contre la décharge excessive :

Avant chaque opération de montée ou de descente, le moteur contréle la tension de la batterie:

- Si la tension est inférieure a 12V: il ne sera plus possible d’effectuer des opérations de programmation
du moteur (§2->89).

- Si la tension est inférieure a 11,5V : Le moteur marquera un temps d’arrét au début de chaque ordre
de montée. La descente n’est possible qu’en donnant plusieurs impulsions sur la touche “Descente”.

- Si la tension est inférieure a 10V : Le moteur n’acceptera aucun ordre de commande.

Dans tous ces cas, utiliser le chargeur de dépannage afin d’effectuer une recharge rapide de la batterie. Le
fonctionnement du moteur redeviendra normal uniquement si la tension de la batterie remonte au dessus
de 12v.

ATTENTION : Ne jamais laisser une batterie déchargée (un état de décharge prolongé peut F'endommager).

Enregistrement / commande / suppressnon de la posntlon intermédiaire

Commande :
-Appuyersur latouche
«Stop» pendant0,5s. Le
moteur rejoint la position
intermédiaire. ‘

Enregistrement :

- Positionner le moteur sur la position
intermédiaire désirée.

- Appuyer 5s sur la touche «Stop». Le
moteur effectue une rotation de 0,5s
dans un sens puis dans 'autre.
Suppression : Positionner le moteur sur la posmon |ntermed|a|re Appuyer 5s sur la touche «Stop». Ia
position intermédiaire est supprimée.
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E Modification des positions de fins de course et du sens de rotation (en mode utilisateur)

. Le ré-ajustement est automatique tous les 60 cycles (pendant 4 cycles) ou aprés une coupure d’alimentation
dans les cas suivants : Fin de course Haut, montages A et C, fin de course bas, montages A et B.

8. 1 Modification de la position de fin de course haute (montages BetD unlquement)

b

1- Posmonner le moteur sur le point d’arrét haut réglé en §2.3 a I'aide de la touche "Montée".

2- Appuyer simultanément sur les touches «Montée» et «Descente» pendant 5 secondes. Le moteur
effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans 'autre.

3- Affiner le réglage a I'aide des touches « Descente" et « Montée" pour obtenir la position de fin de
course souhaitée.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche «Stop». Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un
sens puis dans I'autre, la nouvelle position de fin de course est mémorisée.

8.2- Modification de la position de fin de course basse (montages C et D uniquement) :

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas réglé en §2.3 a I'aide de la touche «Descente ».

2- Appuyer simultanément sur les touches «Montée» et «Descente» pendant 5 secondes. Le moteur
effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre.

3- Affiner le réglage a I'aide des touches «Descente» et «Montée» pour obtenir la position de fin de
course souhaitée.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche «Stop». Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un
sens puis dans I'autre, la nouvelle position de fin de course est mémorisée.

8.3- Modification du sens de rotation :

n Ne pas positionner le volet roulant en fin de course haute ou basse.

1 - Appuyer simultanément sur les touches «Montée» et «Descente» de
I'émetteur pendant 5 secondes. Le moteur tourne 0.5 seconde dans un sens puis
danslautre.

2 - Dans un délai de 2 secondes, appuyer sur la touche « Stop" de 'émetteur |
pendant 2 secondes. Le moteur tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans l'autre,
le sens de rotation estinversé.




E]l Annulation de la programmation
Durant les opérations de ce chapitre (§9), ne pas travailler sur plusieurs moteurs simultanément.

9.1- Déconnecter le panneau solaire du moteur T3.5EHz DC
9.2- Déconnecter la batterie du moteur pendant 2 secondes.
9.3- Connecter la batterie au moteur pendant 7 secondes.
9.4- Déconnecter la batterie du moteur pendant 2 secondes.
9.5- Rétablir la connexion. Si le moteur se trouve en position de fin de course (haute ou basse), il effectue une
breve rotation dans les deux sens. S'il se trouve dans une autre position, il effectue une rotation de 5 secondes
dans un sens quelconque.

Le moteur est maintenant en mode "annulation de la programmation”.
9.6- Ensuite valider annulation de la programmation du moteur concerné depuis 'émetteur de commande
individuelle ou depuis un nouvel émetteur : :

- Appuyer plus de 7 secondes sur la touche PROG de
I'émetteur. Maintenir Fappui jusqu'a ce que le moteur
effectue une premiere rotation de 0,5 seconde dans un sens

. . |
puis dans lautre, puis quelques secondes plus tard une El" ‘ — ss—p
seconde rotation de 0,5 seconde dans les deux sens.

n Il est possible d'effectuer la procédure de double coupure d’alimentation depuis le connecteur du panneau
i solaire, (sans intervenir sur le connecteur de la batterie), si les deux conditions suivantes sont réunies:

- la radio du moteur doit étre en veille (voir §4)
- le panneau solaire doit étre éclairé depuis moins de 10 min (lumiére diffuse du soleil, lampe de poche, ...). S'il est
éclairé depuis plus de 10 minutes, déconnecter le panneau solaire pendant 10 secondes.
- Effectuer ensuite la procédure 9.2, 9.3, 9.4, 9.5, depuis le connecteur du panneau solaire (en conservant la
connexion du moteur a la batterie), avant d’effectuer 'opération 9.6.

La mémoire du moteur est maintenant complétement vidée. Vous pouvez reconnecter le panneau solaire, puis
effectuer de nouveau la programmation compléte du moteur (§2).

Utilisation et maintenance

- Cette motorisation ne nécessite pas d’opération de maintenance.

- Appuyer sur la touche A du point de commande pour faire monter le produit motorisé.

- Appuyer sur la touche ¥ du point de commande pour faire descendre le produit motorisé.

- Quand le produit motorisé est en cours de mouvement, un appui bref sur la touche « Stop » arréte le produit motorisé.
- Quand le produit motorisé est a I'arrét, un appui bref sur la touche « Stop » commande le produit motorisé sur la
position intermédiaire programmée. (Pour modifier ou supprimer une position intermédiaire voir le chapitre §7).
Astuces et conseils d'utilisation :

Constats Causes possibles Solutions
Loprodut moloiséne. |, L. 4 inde commande et o Controlr sila pile es faible ¢t a remplacer i besoi
fonclionne pas. pile du point de commande est faible. ontroler sila pile est faible et la remplacer si besoin
La batterie du systéme est faible |Rechargerlabatterie.

| e produitmotorisé marqueun temp} .

damétavantde monter, lorsdun La batterie du systeme est faible | Rechargerlabatterie.

appuisurlatouche Montée.
Lam"}m%ggmmm La batterie du systéme est faible | Rechargerla batterie.

Si le produit motorisé ne fonctionne toujours pas, contacter un professionnel de la motorisation et de I'automatisation de 'habitat.



